WCIECIE WSTECZ — METODA COLLINSA

. Poprowadzi¢ okrag przechodzacy przez trzy punkty: wyznaczany P oraz
dwa skrajne punkty nawigzania 2 i 4. Trzeci punkt nawigzania 3
pozostanie wéwczas wewnatrz okregu, albo na zewnatrz okregu.

. Przedtuzy¢ linie taczacg punkt wyznaczany P i ten trzeci punkt
nawigzania 3 do przeciecia z okregiem — na okregu powstanie tzw.
punkt Collinsa C.

. Korzystamy z wtasnosci, ze wartosci katéow wpisanych w okrag,
opartych na tym samym tuku sg sobie réwne, niezaleznie od tego, w
ktdrym punkcie okregu znajduje sie wierzchotek kata — przenosimy katy
a i 8 do wierzchotkéw 2 i 4.

. Obliczamy ze wspoétrzednych azymut A,_, oraz dtugosc¢ d,.,.
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5. Wyznaczamy z twierdzenia sinuséw dtugosci d; i d,:

dl _ d2_4 _ d2_4_ * Slna
sina  sin(«x +8) 17 sin (a + B)
dy = dyy _dy_y-sinf
sinf  sin(x +8) 2" sin (a + )

6. Obliczamy azymuty bokdow A,.coraz A,.c:
Azc=Az4-f
Asc=As2+a
7. Wyznaczamy wspotrzedne punktu Collinsa C z punktu 2:
Xe=X,+dq cosA,_;
Ye =Y, +d,-sind,_.
8. Kontrola —wyznaczamy wspoétrzedne punktu Collinsa C z punktu 4:
Xe=X,+d, cosA,_¢
Yo=Y, +d, sind,_.

9. Wyznaczamy azymut boku Ac.; — ze wspodtrzednych, poprzez czwartak:

tgp = A¥e- = @ = arctg ‘AYC_B
AXc-3 AXc_3
10. Wyznaczamy katy y i & przy wierzchotku C — na podstawie réznic
azymutow:
y=Acz-Acs
O =Acs-Ac+

11. Przenosimy katy yi d do wierzchotkéw 2 i 4.
12. Obliczamy odlegtosé b = P-C — dwukrotnie, niezaleznie:
- z tréjkata P4C:
d, b’ _dy-sin(a+p)

sin 8 - sin(x +) =0 sinf

- z tréjkata P2C:
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dl b” " dl ¢ Sln (B + 5)
— = — = b = -
sina  sin(B + 9) sina

13. Wyznaczamy wspoétrzedne stanowiska P dwukrotnie, niezaleznie, za
pomoca b ‘oraz b "wedtug wzoru ogdlnego:
Xp=Xc+b-cosAq_;
Yo =Y, +b-sind;_;
14. Wspodtrzedne stanowiska P mozna dodatkowo wyznaczy¢ z punktu 2

oraz z punktu 4.
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